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1.Descripcion del sistema

Pegasus es una estacion meteoroldgica inalambrica, un
sistema practico y compacto que brinda la oportunidad de
obtener informacién meteorolégica de calidad; es una
herramienta indispensable para todos aquellos que
quieran agudizar su capacidad analitica y reducir el
riesgo inherente a la toma de decisiones relevantes.

Ofrece numerosas ventajas, entre las que se destacan:

e Obtencién de datos meteorologicos mediante
diversas mediciones.

e Obtencién de informacion adicional mediante el
procesamiento de las mediciones.

e Alarmas configurables por bajo y alto nivel.

o Registro de datos instantaneos e histéricos.

e Visualizacién de datos instantaneos e histdricos.

e Comunicacion a PC.

e Disefio ergonémico y liviano.

e Simple instalacion y utilizacion.

Basicamente, Pegasus esta conformada por dos

componentes principales:
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1.1. Unidad Externa (Fig. A) PHcABLS |

Compuesta por una unidad de adquisicion que realiza
mediciones por medio de sensores y las transmite
mediante un enlace de radiofrecuencia; tiene un
subsistema de alimentacién con panel solar y bateria de
respaldo. La estructura se monta sobre un tripode de
altura variable que, a su vez, permite el conexionado de
los siguientes sensores: temperatura y humedad
ambiente exterior, velocidad y direccion del viento,
precipitacion y radiacion solar; también pueden
conectarse a la unidad de adquisicion los sensores de

humedad de hoja, temperatura y humedad del suelo.

Figura A
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1. 2. Consola (Fig. B) PHcABLS |

Es un equipo de mano, compacto, que tiene una pantalla
grafica de alta resolucion y sensible al tacto. La consola
fue creada para ser utilizada en interiores; mide la
presion atmosférica, temperatura y humedad ambiente
interior. Asimismo, genera el dato de prevision
meteorolégica e indica las fases lunares y el estado de
carga de la bateria interna. También implementa el
registro de datos y permite la visualizacion de valores
instantaneos y curvas de tendencia generadas a partir de
los datos histéricos. Posee un menu de configuracién
amigable, mediante el cual se cargan las condiciones de

uso apropiadas.

También recibe los datos de la unidad externa a través
del enlace de radiofrecuencia, y los procesa para generar
mas informacién, esto es, rafagas del viento (direccion y
velocidad), acumuladores de precipitacion (horario,
diario, mensual y anual), sensacién térmica, punto de
rocio, acumulador de grados-dia y acumulador diario de

la humedad de hoja.
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2. El equipo y sus variantes SRS

Pegasus ofrece numerosas variantes en cuanto a los
componentes del equipo; en definitiva, es un producto
que fue creado para satisfacer las necesidades de un
amplio espectro de usuarios y por esto ofrece numerosas

posibilidades.
2.1. Equipo basico

El Pegasus base incluye la consola de lectura
(EP1000), con sus correspondientes sensores de
temperatura, humedad interior y presién atmosférica.
También comprende la unidad externa (EP2000), con
adquisidor y tripode, y a éstos se les adosan los
sensores de humedad y temperatura del aire
(EP0251), de precipitacion (Pluviémetro EP0221), y
los de velocidad y direccion del viento (conjunto

anemometro y veleta EP0233).
2.2. Opcionales

Al equipo anterior también se le pueden sumar los
siguientes sensores opcionales: sensor de humedad
de hoja (EP0253), sensor de humedad del suelo
(EP0254), sensor de temperatura del suelo (EP0247),

sensor de radiacion solar (EP0304).




3. Unidad Externa

3.1. Despiece

1.

10.

Conjunto de
sensores del
viento.

. Sensor de

radiacion
solar.

. Tubo soporte

de sensores
del viento y
la radiacion
solar.

. Sensor de

precipitacion.

Unidad de
adquisicion.

. Sensor de

temperatura y
humedad.

. Sensor de

humedad de
la hoja.

. Tripode de

montaje.

Sensor de
temperatura
del suelo.

Il'lll.
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Sensor de humedad del suelo.
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3.2. Recomendaciones de instalacion

Para su mejor funcionamiento, la unidad externa de
Pegasus debera ser instalada en un lugar despejado,
libre de obstaculos, sin edificios o arboles que Ila
circunden; una vez seleccionada la ubicacion, también se
recomienda realizar una limpieza del terreno elegido para

el emplazamiento.

3.3. Montaje Inicial

Primer paso

Tome el tripode y despliegue las
patas hasta lograr una distancia
aproximada de 38 cm entre los
puntos A y B. Proceda a ajustar la

manivela en sentido horario.

Segundo paso
P Inserte el adquisidor en el
extremo superior del tripode
R — f“" : : y, utilizando la llave Allen que
| LV viene implicita en el equipo
' de fabrica, ajuste el tornillo

de fijacion.




Tercer paso

Controle y corrija el nivel
del adquisidor, la burbuja
debe quedar centrada.

Utilice el nivel a burbuja
que esta incorporado al

equipo.

Cuarto paso

Atencién, jimportante!: el
adquisidor debe orientar-
se con las celdas solares
dirigidas hacia el Norte, y
libre de sombras, tal cual
lo indica la figura. Para
conectar ver detalle de
conexion de sensores en

la pagina 19.

Rev.07

Nivel a burbuja
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3.4. Montaje de los sensores

3.4.1. Pluviémetro — Montaje

Primer paso

Tome el pluviometro y separe el cilindro -y el embudo-
respecto de la base girandolo en sentido antihorario;
observe que éstos estan trabados entre si con los
pernos que se encuentran en la base, destrabe y pase

al segundo paso.

Segundo paso

Tome la base del pluvidmetro y pase el cable por el
orificio ubicado en la parte superior del adquisidor.
Atencién, haga coincidir los orificios de fijaciéon de la

base del pluviémetro con los del adquisidor.
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Tercer paso Cangilén

Coloque los dos torni-
llos y ajuste.

Verifique que el cangi-
I6n esté en su posicién
correcta, y que pueda

moverse libremente.

Cuarto paso

Vuelva a ensamblar el
pluviometro: coloque el
cilindro y el embudo,
pero recuerde que éstos
deben quedar trabados

con los pernos que se

encuentran en la base.

Para conectar ver detalle de conexién de sensores en la
pagina 21.

Nota: Ante la posibilidad de que la estacién sea ubicada en
zonas donde exista la posibilidad de que los insectos puedan

construir sus nidos, se recomienda agregar naftalina sobre la

base del pluviometro, sin afectar su libre movimiento.

12
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3.4.2. Sensores del viento — Montaje

Primer paso
Veleta «—

- Tome el conjunto anemdmetro-

veleta y el tubo soporte, luego
pase el cable por el tubo hasta
hacerlo salir por el otro

extremo.

Anemometro

Segundo paso

Inserte el conjunto anemdmetro-
veleta en el tubo soporte. Es
importante verificar que el perno
guia encaje en la ranura y que el
cable no quede atrapado en el
proceso; note que la veleta debe

quedar arriba, y el anemdmetro

abajo.
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Tercer paso

Tornillo Utilizando la llave Allen, ajuste el
tornillo prisionero de fijacion que
se encuentra en la parte inferior

del acople.

Cuarto paso

Inserte el tubo soporte, con
el conjunto anemodmetro-
veleta, en el alojamiento del
adquisidor, pasando previa-
mente el cable de conexidn
por el orificio. Ajuste con la

llave Allen.

Tornillo |

Para conectar ver detalle de conexion de sensores en la
pagina 21.

Nota: en casos donde la estacion sea traslada periédicamente,
se recomienda sacar las copelas durante el traslado. Sacando
el tornillo que esta en el cabezal que sujeta las 3 copelas, se
pueden sacar las mismas. Luego se vuelven a ubicar y a
colocar el tornillo.




Rev.07

PECAGUE

3.4.3. Sensor de temperatura y humedad

— Montaje

Primer paso

Para abrir la tapa del
adquisidor, desenrosque
los tornillos indicados
en la figura y retire el
tapén del centro de la

tapa.

Segundo paso

Inserte el cable con el
terminal por el orificio
central de la tapa vy
luego coloque la tuerca;
ajuste moderadamente.
Para conectar ver el
detalle de conexién de
sensores en la pagina 21.
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3.4.4. Sensor de radiacion solar — Montaje

Primer paso

Tome el

sensores

Luego

cable del sensor
de radiacion solar e intro-
duzcalo en el orificio que
se encuentra en el tubo

soporte (mismo tubo de los

del viento).

deslice el cable

hasta que salga por el extremo inferior del tubo soporte.

f,//”q‘.

o

Segundo paso

Ubique el sensor

de radiacion
solar en la
posicion

correspondiente
respecto al tubo
soporte (ver

imagen).

Para conectar ver detalle de conexién de sensores en la

pagina 21.

16
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3.4.5. Sensores de humedad del suelo, FeGABUS|
temperatura del suelo y humedad de hoja
ilmportante! o
Los tres sensores (humedad del -+
suelo, temperatura del suelo y /’/ ]
humedad de hoja) deben ser " i {’__{-_ '
instalados afuera del &area ocu- [
pada por la base del tripode. Es \

conveniente que el cable este

protegido mediante manguera o tubo plastico flexible.

3.4.5.1. Instalacion

» Sensores de humedad y temperatura del suelo

El sensor de temperatura del suelo debe ser ubicado de
forma vertical, y a la profundidad deseada.

La instalacion del sensor de humedad de suelo se
describe en el apartado “Manual para la instalacion del
sensor de humedad de suelo EP0254".

Asimismo, es conveniente clavar una estaca para la
futura identificacion de la ubicacion de los sensores.

|

Sensor de Temperatura

Sensor de Humedad
de suelo
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= Sensor de humedad de hoja

Este sensor debe ser instalado

con los electrodos hacia arriba

y presentar un angulo de 45° |

respecto al suelo. Este sensor L -

se emplaza en la vegetacion ‘\\_/_/
donde se requiera monitorear la

humedad de hoja, utilizando los

accesorios de montaje que acompanan al sensor.

= Cableado
Pasar los cables por el
tubo central del tripode,
hasta hacerlos salir por la
parte superior del tubo.
Luego inserte los cables
por la base del adquisidor, haciéndolos pasar por el
orificio lateral, tal como se indica en la figura. Ver

conexionado en la pagina 21.
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3.5. Adquisidor PEAsUS|
3.5.1. Conexionado

Una vez finalizada la instalacion de los sensores,
debera realizar, en el adquisidor, la conexién de los

cables de los sensores con sus respectivas fichas.

3.5.2. ;Cémo identificar las conexiones?

Los sensores estan diferenciados por un coédigo de color
para facilitar la identificaciobn de las respectivas
conexiones. Ver cédigo de color en la pagina 21.
Bateria Conexion sensor

En el circuito electrénico,
los conectores RJ11 po-
seen el color que los
identifica para conec-
tarlos correctamente con
sus correspondientes sen-

sores.

Prensacables

Nota: Para su
comodidad, la parte interior de la tapa del adquisidor ha
sido recubierta con un material reflectante, el cual le
facilitara realizar el conexionado sin necesidad de

adoptar posturas incémodas. Ver pagina 22.
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3.5.3. Fuentes de energia PHcABLS |
El conector del panel solar esta junto al de la bateria en
la placa y se identifica como JPOW, ver indicacion de

conexionado en el grafico.

Conexién Bateria

La bateria se encuentra
desconectada para pre-
servar la carga al
momento de poner en
marcha el equipo. Una
vez conectados todos
los sensores, proceda a

conectar la bateria tal

Conexiéon Panel Solar

como se muestra en el
grafico. El conector en la placa se identifica como
«JPOW».

Nota: Las fichas conectoras tienen una unica manera de
conexién; noétese las formas de cada una y proceda el
enganche de manera adecuada para no dafiar las

terminales de cada pieza.

Importante: La bateria debe ser desconectada (remover
conector «JPOW») cada vez que se interrumpa la
condiciéon de carga del panel solar (por ejemplo, cuando
se saca la unidad externa de servicio), en caso contrario,

la bateria puede llegar a danarse.

20
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3.5.4. Codigo de color de los conectores-sensores

Humedad de hoja Pluvidmetro
(Blanco) (Rojo)

Humedad suelo
(Negro)

Radiacion solar
(Amarillo)

Temperatura suelo
(Marron)

Presion atmosférica
(Verde)

Anemometro y veleta
(Naranja)

Humedad y Temperatura
(Azul)

21
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3.5.5. Tapa reflectante del adquisidor

Notese que la parte
interior de la tapa del
adquisidor ha sido recu-
bierta con un material
reflectante, el cual le
facilitara realizar el
conexionado sin necesi-
dad de adoptar posturas

incOmodas.

3.5.6. Ultimo paso

Una vez terminadas todas
las conexiones, cierre la
tapa del adquisidor, reajus-
te los tornillos, y verifique
que el sensor de tem-
peratura y humedad se
encuentre en la posicion
correcta, tal como se indica

en la imagen.

22
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4. Consola

4.1. Recomendaciones de instalacion

La consola Pegasus presenta dos opciones de
instalacion: se puede colocar arriba de un escritorio

mediante un atril, o bien se puede fijar a una pared.

Es menester recalcar que sdlo debe ser utilizada en
interiores; no debe ser instalada cerca de las fuentes de
calor, como estufas o caloventores; evite salpicaduras y
no la exponga en ambientes con saturaciéon de

humedad.

Luego de instalar la consola, y antes de su utilizacién y
encendido, conecte la alimentacién externa y espere al
menos 30 minutos para permitir la recarga de las

baterias internas.

23
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4.2. Ensamble

Instalacion de antena y atril

lreaindin A b
TArRrS

IFesiatia § N afi
mEnbdn horang

Remocion de antena y atril

Frasions y
axbaga

Ci i i el bl meril-hieiris
y exFEga
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4.3. Montaje en la pared

Tornillos fijados a la pared

Fijar los tornillos a la pared (dejar separadas las cabezas

de los tornillos a 5mm del muro).

Nota: Para realizar una correcta instalacién en pared,
utilice la pagina 62 de este manual, donde encontrara un
diagrama a escala para realizar las perforaciones a la

distancia correcta.

25
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4.4. Conexiones

Conexion a PC
Puerto USB 2.0

= B

Conexion

de alimentacion
externa
(12Vcce)

La consola de lectura funciona normalmente con la
alimentacién externa conectada, pero también posee una
bateria interna que le proporciona una autonomia de
hasta cuatro horas con el backlight encendido, y hasta

veinticuatro horas con el backlight apagado.

26
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4.5. Operacion de la Consola ERSAStS

En esta seccion se detallan las opciones de uso que
presenta el equipo, por ejemplo, que el operador puede
accionar sobre la consola a través de los pulsadores y el
display sensible al tacto, o que en las diversas pantallas
del equipo aparecen areas de seleccion de menus,

opciones de cambio de pantalla y seleccién de variables.

Pulsadores y LED

LED (a)
Pulsador de encendido (b)
Pulsador de bajo consumo (c)

LED (a): Actua como indicador del estado de la
alimentacién de la consola, es tricolor y representa las

siguientes condiciones:

27
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v" Verde: alimentacién externa conectada, bateria
interna en condicion de carga.

v Naranja: alimentacion externa desconectada, bateria
interna con carga alta.

v" Rojo: alimentacion externa desconectada, bateria
interna con carga baja.

v" Rojo destellando: el equipo se apagara en breve por

agotamiento de la bateria interna.

Pulsador de encendido (b): enciende o apaga la consola

Pegasus cada vez que se |lo presiona.

Pulsador de Bajo Consumo (c): enciende o apaga el
backlight de la consola Pegasus cada vez que se lo
presiona. Con el apagado del backlight se logra una
importante disminucién del consumo eléctrico y el resto
de las funciones se mantienen: mediciéon, recepcion de
datos desde la unidad externa, registro de datos,

conexion a PC, etcétera.

28
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4.6. Pantallas de la consola PEAsUS|
Mediante el menu de opciones, en el lateral izquierdo de
la pantalla, se accede a las diferentes pantallas

presentes en el equipo, las cuales se detallan a

continuacion:

4.6.1. Pantallas de visualizacion de datos instantaneos

|$ Conmuta entre dos opciones de visualizacion: una
E pantalla predefinida, en la cual se muestran
algunos datos en modo grafico, y una pantalla
configurable por usuario, en la cual se muestran diez
datos en simultaneo y en formato de texto (datos que

pueden ser seleccionados por el usuario).

TERPERATINA 1T DATERIA DOMIOLA
16.6 = B.6E o

HOPHEL

HEaL
| FRECTF FNE FRECTF WO
EI 0 028 -
ml \EL U KL P U[EHTA
|:||:| L4 i =TT ST AT
M "

HPHEL
TErERATLRA AT Aty i
iEI 203 2 5

HFTFR AL B
HENTAD AIME [HT FRETITE ATHE
] 30 . 10241 o
18, e HEHL dleag A

Pantalla predefinida Pantalla configurable por usuario

29
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4.6.1.1. Pantalla predefinida en modo grafico

Es la pantalla de visualizacion por defecto y se activa al
encender el equipo; las variables que se visualizan en
ella estan predefinidas y no se pueden modificar. Para
acceder a las variables restantes, se debera pasar a la

pantalla configurable, y cargar en la misma las variables

deseadas.
Precipitacion Fase Prevision Sensacion
diaria lunar climatica térmica
Acceso a ; ;
datos
actuales BUEM TIEMPO =Tr 18 ¢ Presion
Atmosférica
Acceso a
datos
histéricos
Acceso a
opciones de Humedad
configuracion 1 gmb!ente
interior
Humedad
amblente Temperatura
exterior .~ ambiente
interior
Temperatura
ambiente
exterior

_/Baterl'a Recepcion de Fecha Rafaga  Velocidad y Hora

Bateria Consola sefales de la del direccion del
Unidad Unidad Externa viento viento
Externa

30
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4.6.1.2. Pantalla configurable por usuario

En esta pantalla, el display es sensible en toda el area de
visualizacién. Para seleccionar un dato en alguno de los
diez casilleros disponibles, se presiona sobre el elegido y
con esta accion el casillero se resalta; luego se despliega
un cuadro de seleccién, mediante el cual se puede optar

entre todos las variables disponibles en el equipo.

T TEMPERATURR THT "BATERIA CoWSOLR !
oo 156 858
datos actuales —y o HORMRL HORMAL
\-‘ |; T PRECIF AMUAL FRECIF HORA :
i D m 0.25 m N o
Acceso a : : Indicaciones
datos L C T UEL uiEMT UEL RF UIEMTO de valores
0 . actuales de
histéricos : 0.0 ksh ===, Wnh - las 10
. homL H H i variables
Acceso a / TEMFERATURA EXT HUHECAD SUELD seleccionadas
opciones de P 20.3 -¢ : 23 = 1
configuracion HORHAL WAlarma BRIG .
HLEEDAD QIRE INT FRESIOH ATHISF ]
30 « | 10241 ws 7
HIIE AL fbarsa ALTH
EMD [ED Sl | 2134 2005 : 3
zZ _ [/ AN N\ \
Bateria Bateria Recepcionde Fecha Hora
Unidad Consola sefal desde la

Externa

Unidad Externa
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Cuando se abre el cuadro de seleccion, el area restante

del display permanece activa, con lo cual, si se presiona

algun otro casillero fuera del cuadro de seleccidon, se

activa la selecciéon para el nuevo casillero, o bien se

puede pasar directamente a cualquiera de las pantallas

restantes.

Casillero en el
cual se esta
seleccionando
la variable

MNES® |

E @} [ &5

TERFERATURA THT | BATERIR Cowoie
16.9 «c 8.57 o
HE MORMRL
FRECIF AHLIBL ; ERECTIE HORG
0 w | 0.25
. .

({} TENPERATURA IHT 4}

HOEMAL .
TEHPEE [ AespEtar | ‘ Carice] ar
]
ol SRR IR . . EE s RS i
HUSEDAD RIRE IHT FRESIOH ATHISF
29 « ¢ 1023.8 e
HOEFL flarma ALTH

il 12104

Mediante las
flechas se
selecciona la
nueva variable.
«Aceptar»
adopta la nueva
variable;
«Cancelar»
cierra el cuadro
sin modificar el
casillero
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4.6.2. Pantallas de visualizacion de datos histoéricos

Permite la visualizacién de los valores historicos

para una variable, con registros de datos cada una

hora. Existen dos opciones: dos y siete dias; en la opcidén

dos dias, muestra todos los valores del dia anterior, mas

los del dia actual; en la opcion siete dias, muestra los

ultimos seis dias, mas el dia actual.

Datos historicos: 2 dias

Variable
| seleccionada
ur
Acceso a 3.0 g
datos - i
actuales| T |; H'qj
— .01 | Gréfico de
ACCEso a L’-E".U‘-\J.-/h\‘x |__—— tendencia para la
datos i ?B.":"J H_""—-\.// | variable
s 1 seleccionada
histéricos .04
Acceso a /J 2.0
opciones de |~ . 3.1
configuracién 0006 17 18 00 D6 17 19 OO hars
204703 1304/0% dia
{{}Tswsnnrmn ThiT {}] |Rcestar !E-'.'-‘I:Ilis
Seleccién de una  Ingreso de la variable  Pasaje al
nueva variable seleccionada al modo 7 dias
para el grafico grafico
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Datos histdricos: 7 dias

Esta pantalla responde a los comandos del mismo modo
que la pantalla anterior. En ambos casos, las variables
disponibles para visualizacién, son aquellas de las cuales
se efectua registro, esto es, los datos provenientes
directamente de los sensores. Asi, no se registran las
variables que surgen al procesar los datos de los
sensores, por ejemplo, la sensacion térmica, punto de
rocio, prevision climatica (recién aparece cuando existe

un minimo de dos dias de registro de datos), etcétera.

WP PRESION ATHMOSF
1026.0
1019.0 £
1012.04 7 T J

1005.04, i

998,04/
.0
984.0
977.0
970,01

N E] (¥

LA R
:07:08:09:10: 11 :12: 13 : dia
(04 :04 :04:04 :04:04:04: mes

= Pasaje al modo 2
{} ereston ammose L} | |lacertar | ||2/BDias dias
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4.6.3. Pantallas de configuracién

. Permite acceder a la definicion de los parametros de
f operacion del sistema. Se implementa mediante dos

pantallas: «Configuracién de Variables» y «Configuracion

del Equipo».

\Pericdo Rewiptro) (Escalaca)
'E]arm:-F 'Errar Datos
ru-f'r’ DICH.ild-is r\-E(:Chﬂ ‘!. -I-i;ra
- —my [iidad Excterna)
/’I /’ [Camunicacion
[Calibrar Panel
Euf;&glirzﬁtlﬂﬂ E{.Itl;ﬁl HEQEH
Config. Variables Config. Equipo

Importante: el sistema se entrega ya configurado, en
condiciones para ser conectado, comenzar a medir y
operar. El ingreso indebido de las opciones de configuracion
puede provocar que el sistema quede inoperante. Se
recomienda ingresar en esta opciéon so6lo en caso de ser

estrictamente necesario.
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Configuraciéon de Variables

COHE ISLERELD Definicion del
Acceso a - |_]periodo de
datos = reaistro
actuales [ |; _—
Fer ieda Resitra) Definicion de
umbrales de alarma
Acceso a w‘ para todas las
datos i p = variables
historicos ﬁ. rocersdas Opciones
relacionadas a las
== ] variables procesadas
Acceso a /4 Umbral °D
opciones de |7 Reset °D
configuracion
Acceso a pantalla de
COME LELIERE LBH |__Jconfiguracion de
Elz'.liﬁﬂ equipo
Configuracion de Equipo
Definicion de los datos
de escalado para
mostrar las variables en
—1 unidades fisicas
Acceso a
Datos — Eliminacion de todos los
Actuales [ |; — registros, previa
confirmacién
Acceso a ‘—| (Borrar Datos Ajuste de Fecha y Hora
Datos = — 1 y y
. ;o u ; i
Historicos ﬂu LM Parametros relacionados

J

TR — a la Unidad Externa
Acceso a | T Parametros relacionados
Opciones de ] al enlace con la PC

Configuracion -
Calitrar Panel Procedimiento de

calibracion del Touch

|wr{&m&ﬂﬂ f Panel
\ Acceso a Configuracion
de Variables

e
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Cada vez que se requiera el ingreso de un valor numérico

para configuracion, aparece un teclado numérico en la

zona inferior de la pantalla, el cual se utiliza de la siguiente

manera:
Numero que se Ayuda, Borrado del Sale sin Sale
estd ingresando  informacion para Signo del ultimo digito ~ aceptar el aceptando el
el usuario ndmero ingresado numero namero
! ! B W —
0 +/—= | £ ESC | ENT

g 1 2 3 4 5 & 7 g

S

Digitos a ingresar

A continuacion se definen cada uno de los parametros,

como también los cuadros y menus para ingresar a los

mismos.

Cabe mencionar que en todos los casos,

la opcidén

seleccionada es aquella que se muestra con el contraste

invertido.
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4.6.3.3. Periodo de Registro

Define el periodo con el cual se almacenan los datos en
la memoria, las opciones son: 0, 5, 10, 12, 15, 20, 30, 60

minutos.

Seleccionando 0, el equipo no registra datos. Se aplica el

mismo periodo para todos los datos a registrar.

Solo se registran los datos procedentes de sensores, no
asi las variables procesadas (aquellas que surgen como

procesamiento de las mediciones).

Far1odo Feslstro S

TR, |
Mlareps)

P e emadas |

!"i':i‘ 1. |I3|-|:-.‘.l"tar' |L2:|1'|:ela:-'

/ AN

VA -~ r i N\

- / N\

Secuencia entre los  Se acepta el Se preserva el
valores de periodo  periodo valor anterior
posibles seleccionado
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4.6.3.4. Alarmas

Se definen los umbrales de alarma de maxima y minima
para cada variable. Las variables internas son aquellas
generadas en la consola, y las externas son aquellas
generadas en la Unidad Externa de Adquisicién. Para el
ingreso de los valores de umbrales ver «lngreso de

valores numéricos» en la pagina 37.

(Per iodo Resistro) A Variables Internas

m A m/_l Variables Externas
Frocesames) e il
[LPRESION ATHOSF |

Minins
0.0

Internas o Externas segun

‘, Seleccién de Variables
corresponda

Minima para la variable

Ingreso del Umbral de|_
seleccionada

P B Ingreso del Umbral de Maxima
1070, 0 para la variable seleccionada

4.6.3.5. Procesadas
En esta opcion se ingresan los parametros relacionados a

las variables procesadas:

v" Umbral °D: define el umbral de temperatura
ambiente externa por encima del cual se
implementa el calculo del acumulador de grados-
dia (°D). Se acumula la temperatura excedente por

encima de este umbral.
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v" Reset °D: pone a cero el acumulador de grados-dia
y registra la fecha. El valor de grados-dia visualiza-
do representa el acumulado actual de °D desde la

fecha de reset registrada.

Ingreso del Umbral °D. Ver
Ingreso de valores numéricos

[Periado Reaistro]
~{Unbral *p)[_20.0°c__ | Valor actual del umbral °D
s : —I Fecha del tltimo reset

s Comando de Reset del
HCTON! o
Confirma puesta a cero acumulador °D
acumulador_®
——— c ) Confirmacién de reset del
S PRI acumulador al presionar el

comando Reset °D acumulador

4.6.3.6. Escalado

Define las condiciones de escalado para cada uno de los
sensores, o sea, la relaciéon existente entre los niveles de
voltaje entregados por estos (cuentas correspondientes a
la digitalizacion de los mismos) y las unidades fisicas que
representan (Unidades de Ingenieria: Ul).
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El escalado se realiza mediante 8 tramos lineales, para
los cuales se ingresan 9 puntos como pares de valores
[cuentas, UlI].

El sensor de precipitacién requiere sé6lo un valor para su

escalado, el cual representa la cantidad de mm de lluvia

por cada vuelco de cangilon.

, Ejemplo de

§P8 curva de

escalado

& & g & & }@ & 4— Cuentas

PO
/I Seleccién de Sensor
ENED - |: PREZION FITH"&F Seleccién del Punto de
; m“?‘““'“_'“;“-h":.. o .~ Escalado
Lad Bl 1_T"I.|rrtl:- de Ezcalsdo III}’/

IEwh.‘ i Herald Cuertas T Ingreso de Cuenta o Unidad de
| o 0. fi I\\ Ingenieria para el sensor y punto
[Urided Externs) ’ seleccionados. Ver Ingreso de

E.M-ﬂ- - valores numéricos
Eumileiun) [ Ce I'Elegérj‘acicm }\
(Eatibrar Farsl)

\ Seleccién del Punto de
Escalado
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= Tabla de escalado estandar
Sensores Puntos de Escalado

po | Pt | P2 | P3| Pa | P5 | Pe | PT | P8
Presion Cta 0 0 0 0 0 0 0 0
Atmosférica Iy hpar | +/- () 0 0 0 0 0 0 0
Temperira | Cta 0 0 0 0 0 0 0 0
Interna Ul [°C] +/- (*) 0 0 0 0 0 0 0
Humedad | Cta 5 87 | 288 | 481 | 667 | 905 | 1008 | o0 0
Interna Ul [%] 2 10 30 50 70 99 | 100 0 0
Bateria Cta 227 690 0 0 0 0 0
Consola 'y vee) | 3.00 | 900 | 0 0 0 0 0
Velocidad | Cta 0 1 18 | 38 | 72 | 160 | 301 0 0
deViento U KmH | 0 01 | 186 | 366 | 66.6 | 1480 [ 2784 | o 0
Direccién Cta 0 124 4023 | 4080 0 0 0 0 0
de Viento | yj [gad] 0 1 359 | 360 0 0 0 0 0
Tempersira | Cta 943 | 1417 | 1935 | 2432 | 2864 | 3206 | 3463 | 3646 | 3775
Externa ey | 200 | 100 | o | 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 60.0
Humedad | Cta 550 | 641 | 3199 | 3500 | 4095 | o© 0 0 0
Externa Iy 1os] 0 1 99 | 100 | 100 | o 0 0 0
T Cta 943 | 1417 | 1935 | 2432 | 2864 | 3206 | 3463 | 3646 | 3775
desSuelo  I'jecy | 200 [ 100 | o0 | 100 | 200 | 300 | 40.0 | 500 | 60.0
Humedad | Cta 550 | 750 | 4095 | o 0 0 0 0 0
de Suelo 7y 107y 0 1 | 150 | o 0 0 0 0 0
Radiacién | Cta 200 | 248 | 4095 | o 0 0 0 0 0
Solar ulwng | o 0 | 1400 | o 0 0 0 0 0
Bateria Cta 931 | 2792 | o 0 0 0 0 0 0
Externa Ul [Veo] | 3.30 | 9.30 0 0 0 0 0 0 0
Cte precipitacién [mm] | 0.25

(*) Calibracion c/instrumento patréon en produccién
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4.6.3.7. Borrar Datos

Borra la totalidad de los datos de sensores almacenados
en la memoria (esta opcidon requiere una confirmacién por

parte del usuario).

En modo de operacién normal, no es necesario el borrado
de los datos, porque cuando la memoria de almace-
namiento se satura, se eliminan automaticamente los

datos mas antiguos para poder insertar los nuevos.

ATENCTION!
Se rerderan todos
oz datos

(ﬂceptar )\{Cancel - _l Sale sin borrar

Unidad Externs \\I Borra todos los

datos historicos

Comunicacion

Calibrar Fanel
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4.6.3.8. Fecha y Hora

Permite ajustar la fecha y hora del equipo: primero
debera seleccionar la pantalla «Configuracién de
Variables», después «Configuracion de Equipo» y alli

tendra la opcion «Fecha y Horan».

Se ingresa cada uno de los campos por separado: afo,
mes, dia, hora, minuto y segundo. Presionando sobre el
campo deseado se accede a la opciéon de «lngreso de
valores numéricos» (ver pagina 37), lo que permite

ingresar el nuevo valor para ese campo.

Finalmente, requiere una confirmacion para actualizar el

reloj del sistema.

____
12:116] 24

o= 1 3 f 04 { 05 Sale sin corregir
lUnidad Externa) Fecha y Hora

(Comunicacion) Programa nuevos valores
de Fecha y Hora
Calibrar FPanel y
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4.6.3.9. Unidad Externa

Permite ajustar los siguientes parametros:

v Identificador
Define el numero que identifica la Unidad Externa
de Adquisicion. Esto permite que se instalen varias
Unidades Externas préximas entre si, pero

selecciona, de este modo, s6lo una de ellas.

Valor por defecto: 5

e
Escalada] Permite el ingreso de un nuevo
:m identificador. Ver Ingreso de valores
[ttt L~ numéricos

':Flh’,hal o Har g

Unided Externs K I]\ Visualiza Identificador

S erP—— A R — actual

!I:-:-mn:ll:ac:l-:nh:l “Eﬂt r-"f-:-::r"_l '-:-E-'I:IJ.-".EI'.E.',E-]

(Catibear Panel]
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v" Reset Precip

Pone en cero todos los acumuladores de preci-
pitacion: anual, mensual, diario y horario.

Se registra la fecha de este evento para poder
conocer desde cuando esta operando el acumulador

anual.

T

(Escalada) i v

Confirmacion de puesta

Confiras Fusdts 5 Cerg ]
(Borra Dates) U] gedor Pracie. T a cero de los
ficertar [ z ] acumuladores
-:Fm;h.'- ¥ Haral

LCancel J

v { TORRLTL
;[’ entificador) [0 | Fecha desde la cual

T registra el acumulador
s ]
anual

4.6.3.10. Comunicacion

Permite ajustar los parametros del puerto USB para

enlace a PC.

v Ildentificador
Define el numero que identifica el equipo en caso
de integrarse en una red de equipos; en el uso

normal, este parametro no tiene efecto.

Valor por defecto: O
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Escalado

Comunicacion SRS

L —

\l

(Caiibr‘ar‘ Fane!] E{Baud Rate}

[tisk2 |

v" Baud Rate

PEGASUS

Permite el ingreso de un nuevo
identificador. Ver Ingreso de valores
numéricos

Visualiza Identificador
actual

Determina la velocidad del puerto USB para enlace

a PC.

Las velocidades admitidas son:

38K4, 57K6 y 115K2 bps.

Valor por defecto:

115K2

1K2, 9K6, 19K2,

4F-I.l|.:|'u. W Hars
fnidad Externa

|!.l!'mti'f1cad:;| 1
Baud Pa

Visualiza el valor

(Calibrar Panel Rate ] L 152
; e actual de Baud Rate
=1 i I
@ I J:!' [[Fh:a--::r [[l::n:elar
i AN
y / N\
L AN

Secuencia entre los Se acepta el val§e preserva el

valores
posibles

seleccionado  valor anterior
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4.6.3.11. Calibracién Touch Panel FrGABLS|
Permite ajustar los puntos de sensibilidad al tacto para el
display y la ubicacién en pantalla de los diferentes
objetos. El procedimiento de calibracién requiere que el
operario presione precisamente en tres puntos especificos
de la pantalla, los cuales se indican como puntos
extremos de un rectdngulo de linea punteada: inferior

derecha, inferior izquierda, superior izquierda.

Calibracion Touch Panel

PRESIONE EN LA ESQUINA
INFFRIOR NFRFCHA

A continuacioén, el sistema realiza los calculos necesarios

para corregir la calibracion.

Un mensaje posterior notifica al operador si los nuevos
valores son validos; en caso de presionar en ubicaciones
incorrectas durante el procedimiento, podrian generarse
valores de calibracion que dejen el touch panel

inoperante.

48



Rev.07 —_...‘,

PEGABUS
5. Configuracion del identificador

del Adquisidor

Los conjuntos Consola / Unidad Externa son apareados
entre si mediante un campo denominado «ldentificador

de Unidad Externa».

Si el identificador configurado en la consola no coincide
con aquel configurado en la unidad externa, no se

establecera la comunicacién entre ambas.

Si se instalan dos equipos Pegasus préximos entre si, los
conjuntos Consola / Unidad Externa deben configurarse
con identificadores diferentes, para que no existan

interferencias entre ellos.

El identificador en la consola se ingresa a través del
menu «Configuracion de Equipo», y después en

«Unidad Externa: Identificador».

El identificador en la unidad externa se configura
mediante los contactos electronicos (jumpers JP1.1,
JP1.2, JP1.3, JP1.4.) ubicados en la placa interna del

Adquisidor. Ver imagen en la pagina 50.
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Combinando estos cuatro jumpers se pueden lograr los

siguientes valores: ningun jumper colocado, el valor de

identificacion sera cero; jumper JP1.1 colocado, valor de

ident. sera uno; JP1.2 conectado, valor sera dos; y asi

sucesivamente, ver tabla:

JP1A - | X - [ X|-|X]|-|X]|-]|X]|-]|X|-]X]-]X
JP12 - |- [ X[ X|-]-[X|X]|-]-]|X[|X|-]-]X]|X
JP13 |- |- ]-]-|X| X[ X|X]|-]-]-]-|X|X[|X]|X
JP14 |- -]-]-]-]-]-]-/X[X| X[ X|X]|X[|X]|X
Ident. |0(1]2]3(4]|5|/6|7[8]|9[10(11|12[{13[14|15
Nota: X significa contacto electronico (jumper) colocado.
Ubicacion de Contactos
Jumper JP1.1 a JP1.4 en placa
conectado de Adquisidor
L]
|_ Antena

Panel Solar k@" o .".
+F5 +RAT 1 I
P
O wor m BB L
i‘i‘ B i-i T i'i' T #-#- T i'i' b t#-

Bateria ;N
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6. Instalacion del software

6.1. Requerimientos del sistema

Hardware:

v" CPU Pentium 90 Mhz o superior.
v" Memoria RAM 32 MB o superior.
v' Acceso a unidad de lectura de CD.

v Puerto USB 2.0 disponible.

Sistemas operativos posibles (32 bits):

v' Microsoft® Windows® 98.

v' Microsoft® Windows® 98/Millennium.

v' Microsoft® Windows NT® 4 con Service Pack 6a.

v' Microsoft® Windows® 2000 con el ultimo

Service Pack disponible.
v' Microsoft® Windows® XP.
v' Microsoft® Windows® Server 2003.
v' Microsoft® Windows® Vista

v' Microsoft® Windows® 7
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Componentes adicionales de software:
v' Internet Explorer 5.01 o superior.

v' Microsoft. NET Framework 1.14.

Nota: Estos componentes se proveen en el CD de
instalacién; en caso de ser necesario, son

detectados e instalados automaticamente.

6.2. Instalacién de Microsoft Internet Explorer

Al iniciarse la instalacién de Pegasus se comprobara la
instalacién de este componente de Windows; en caso de

ser necesario, proceder de la siguiente manera:

v Pantalla inicial de instalacién de Internet Explorer 6.

iin':-]- Pegazus

Mo tiene inztalado el Internet Explorer 5.0 o superor, el mizmo se encuentra en el C0en
MESNieBsetup exe. i Desea instalarlo shora? Haga clic en 51 para comenzar la
inztalacion, MO para cancelar
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v" Confirmacién de instalacion. PeGABLS|
Elija la siguiente opcion y presione «Siguiente».

o Acepto el contrato.

v" Definicién del tipo de instalacion.
Elija la siguiente opcion y presione «Siguiente».

o Instalar ahora — Componentes de la

instalacion tipica.

Una vez finalizada la instalacion, se le pedira que reinicie
el sistema. Después del reinicio, nuevamente se
encuentra en condiciones de seguir con la instalacion de
Microsoft .NET Framework. Para ello haga doble clic
sobre el icono del CDROM o bien ejecute Pegasus.msi

desde el mismo.

6.3. Instalacion de Microsoft .NET Framework

Al iniciarse la instalacién de Pegasus se comprobara la
instalacion de este componente de Windows, en caso de

ser necesario proceder de la siguiente manera:
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v" Pantalla inicial de instalacion de Microsoft. NET
Framework 1.1

ii.,? Pegasus I
Mo ze encusntia instalado el Microsaft MET Framework 1.1.4322, para continuar la

inztalacion del programa es necesario instalarlo. Paraello haga chic en "S1", Para cancelar
‘haga clic en "MNO"

Confirmacion de Instalacion. Presione «Si».
Confirmacién de los términos de licencia.

Elija la siguiente opcion y presione «Instalar».

o «Aceptar».

Una vez finalizada la instalacion de
adicionales,

los componentes
se encuentra en condiciones de iniciar la
instalacion del software de administracion de Pegasus.
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6.4. Instalacion del software de

administracion de Pegasus

Al insertar el CDROM, el instalador se ejecuta
automaticamente, si esta opcion no esta habilitada, se
debera ejecutar Pegasus.msi. o bien instalar el programa
desde una unidad de red. Se detalla a continuacién la

secuencia de pantallas de la instalacion:

v" Pantalla de bienvenida.

i Pegasus M= |

Este es el Asistente para instalacion de Pegasus

El instaladar le quiard por los pasos necesarios para instalar Pegasus en el equipo.

Advertencia; este programa esta protegido por laz leyes de derechos de autor v obros tratados
internacionales. La reproduccion o distribucidn ilicitas de este programa, o de cualquisr parte del
mizmo, exta penada por la ley con severas sanciones civiles p penales, y sera objeta de todaz laz
acrciones judiciales que conespondan,

Cancelar
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v Seleccién de la ruta de destino de instalacién (se

recomienda preservar la seleccién por defecto).
o «...Archivos de Programa\Pegasus\».
Elija la siguiente opcion y presione «Siguiente».
o «Para todos los usuarios».
Nota: Con esta opcidén, si se encuentra en un
sistema operativo como Windows 2000 o XP,
cualquier wusuario que inicie sesién estara en
condiciones de utilizar el software.
v Confirmacion de la instalacion.
Presione «Siguiente» y se procedera a la copia de

archivos.

v" Notificacion de finalizacién de la instalacidn.

La instalacion ya ha culminado, presione «Cerrar».
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6.5. Instalacién de los drivers del puerto de

comunicaciones

La primera vez que se conecte Pegasus al puerto USB de
la PC, le pedira que instale los drivers para el puerto de

comunicacion.
Se detalla a continuacién la secuencia de pantallas de la

instalacion:

v" Pantalla de bienvenida a la instalacion del controlador
USB.

Asistente para agregar nuevo hardware

Este asistente busca nuevos controladores para:

Pegasus USB to UART Bridge Controller

Un controlador de dispositiva e un programa que hace
que &l dispositivo de hardware funcione.

¢ Afrée
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v Seleccion del controlador.

Elija la siguiente opcidén y presione «Siguiente».

o «Buscar el mejor controlador para su

dispositivo».

v' Seleccion de la ubicacidon del controlador.

Elija la siguiente opcion y presione «Examinary.
o «Especificar una ubicacién».

Seleccionar la carpeta USB Drivers que esta

presente en el CD de instalacion.

v" Confirmacion de instalacion de PEGASUS USB

Composite Device.
Se debera confirmar la ubicacion de PEGBUS.INF.

Presione «Siguiente» y se procedera a la copia de

archivos.
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Al finalizar la instalacion de este controlador aparecera
nuevamente la pantalla de bienvenida para instalacion del

controlador USB.

Se deben repetir los pasos anteriores indicando la
carpeta USB drivers del CDROM, y de este modo se
terminara de instalar el controlador del puerto de

comunicaciones.
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7. Usos del software de PEGABLS |

administracion Pegasus

El software es clave para, entre otras cosas, trasladar los
datos obtenidos a una PC y desde alli comenzar a
procesarlos, para después graficarlos y analizarlos
detenidamente.

En la introduccion, la aplicacién le permitira ver los
valores instantaneos de todas las variables que posee su

equipo Pegasus.

Ix

Apcoran  Ayuos
Trepastaa ambic s rao Prro ofim i L v bl Femedad ansientc pimer
Eoafipacian 19.9 °C 1018 hPa 45 %
Alaarnn ALTA
i ba [ H = wrrd s o L& 1N S ch
Dsen sl G L 79 % 0 mm
Hisidga
I Avara dud and Hemerd s @l 3imdn Farbacitn mk
=R 1 0 % -- Kw/m2
Alarun BAL
Swaxackin §owma Derccidn dd vernis Deeccisn de s
i Oeste Oeste
Wiz sl chel v Bl it chis vl aiga.
1.5 km/h 3.8 km/h

BLEM TIERPZ ZHUTEANE 1T 48
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Mediante la opcién «Datos Histéricos», se pueden bajar
a un archivo los datos de sensores, almacenados en el
equipo, para luego poder procesarlos o graficarlos; cabe
destacar que los datos se pueden filtrar por tipo de
sensor y por rango de fecha.

Mediante la opcion «Configuracién», podra acceder a la
totalidad de las opciones de configuracién que posee el
equipo.

Cada pantalla cuenta con una opcién de «Ayuda», en la
cual encontrard una explicacién del funcionamiento de
cada aplicacion.

Importante: es necesario que la consola Pegasus, y la
PC en la cual se corre la aplicacién, se encuentren
conectadas a través del cable USB previamente a la

ejecucion del software de administracion Pegasus.
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8. Plantilla para la fijacion de la PecABUS|
consola en pared

26,00 mm

I
I
A~
I
I
l
I
I

aje ywirical

105,00 mm
Realizar agujeros en la pared

con mecha @ 6 mm

| et
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Opcional - Manual para la

instalacion del sensor de Humedad de
Suelo EP0254

Introduccion

El sensor de Humedad de Suelo EP0254 es un equipo
destinado a medir la humedad del suelo en forma
porcentual referida a la saturacion del terreno (Capacidad
de Campo).

Es asi que en un suelo totalmente seco indica 0%
mientras que en un suelo saturado de agua (pero no
inundado) la indicacién es 100%.

El sensor utiliza para su operacion la técnica de la
medicion de la constante dieléctrica de la tierra. Los
electrodos de un capacitor se hallan alojados dentro de la
hoja plana del sensor y protegidos mediante una pintura
epoxidica. La variacién de la constante dieléctrica de la
tierra en funcion de la humedad del suelo produce una
variacién de la capacidad del sensor, generandose asi
una sefal eléctrica proporcional al agua retenida en la
tierra.

El area de medicién del sensor, es de unos 5 centimetros
alrededor de la cuchilla.

El sensor es inmune a la agresion del medio y no
requiere mantenimiento una vez instalado.

Se hace notar que en un terreno inundado el valor
indicado sera mayor al 100%.
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Instalacion

El sensor se debe posicionar de manera horizontal, a la
profundidad en la cual se quiera medir. EI electrodo se
debe ubicar tal como se muestra en la Figura-1-A, de
modo que no se acumule agua sobre el mismo

d

Electrodo
Zona donde
se mide

FIGURA 1

Guia practica para la instalacién del sensor

1 Cavar un pozo de aproximadamente 20cm x 40 cm,
con una profundidad algo mayor a la de instalacion
del sensor

2 Utilizando un cuchillo o herramienta similar con un

espesor no mayor a 2mm, realizar en la pared del
pozo y a la profundidad de medicién deseada un
corte vertical, el cual se utilizara luego como guia
para insertar el sensor EP0254.

3 Una vez insertado el sensor, ver Figura-2, rellenar
el pozo y clavar una estaca como guia en el punto
de salida del cable hacia el exterior. Es
conveniente que el cable este protegido mediante
manguera o tubo plastico flexible.
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Profundidad
de medicién

snsdess=sgss==g==

Suelo a
medir

FIGURA 2

Luego de instalado, ingrese a la Pantalla Configurable
por el Usuario presionando “Acceso a datos actuales”

b

—? y seleccione presionando cualquiera de los 10
casilleros disponibles, preferentemente en el que se halle
sin indicacion, hasta que llegue a la variable HUMEDAD
SUELO y verifique que la indicacion se encuentre entre 0
y 150% de acuerdo al estado del terreno, cuanto mas
humedo, mayor la indicacion.

i TEMPERATURA THT 1 BATERIA coMsDlA
: 15.6 ¢ : 8.58
HORMAL HORMAL

m b UEL viedte D UEL RAP UIEMTO
: 0.0 #knh | ----.- Kah
H :

oA i H
f TEMFERATURRE ERNT HUHEDAD SUELD
1 20- 3 “C : 23 %
| HORHBL Hlarma BRIG
. VAMEDAD RIRE INT ¢ FRESION ATHOSF
30 = 102401 kes

MBI Fiarma ALTE
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1 Procedimiento de ajuste del sensor de humedad de
suelo

Se describe a continuacion la metodologia para el ajuste
del sensor de Humedad de Suelo EP0254 en |la Estacién
Meteorolégica Pegasus.

El sensor posee por defecto un escalado de fabrica, el
que debe ser ajustado in situ de acuerdo a las
caracteristicas del suelo en el que se instale.

NOTA: Es conveniente que el operador previamente al
ajuste del sensor, se familiarice con la operacion de la
Consola EP 1000 leyendo al manual correspondiente.

Para realizar el ajuste del sensor constate lo siguiente:

1.1- La estacion Meteorolégica Pegasus debe estar
operando correctamente:

v' Consola (EP1000) con la alimentacién externa
conectada, con buen estado de carga de su bateria
interna

v Unidad Externa (EP2000) con bateria en buen
estado de carga (Verificar que la indicacién en la
Consola del nivel de baterias de la Unidad Externa
supere los 5.8Vcc). Si no es asi deje la unidad
cargandose por algunas horas.

v' Buenas comunicaciones entre Unidad Externa vy

Consola. EIl indicador de sefal debe estar activo
permanentemente con 2 barras como minimo

1.2- El Sensor de Humedad de Suelo EP0254 debe estar
correctamente instalado y conectado a la Unidad Externa
(conector color negro)
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v" Profundidad acorde a las necesidades de FeGABUS|
medicion, tipicamente entre 10 y 90 cm

La tierra en el entorno del sensor con la misma
compactacion que el resto del suelo sobre el cual
se pretende medir

v

Pasos a Seguir

2.1-

2.2-

2.3-

2.4-

Se debe lograr la saturacion de agua del
terreno en la zona de influencia del sensor,
para esto se debe derramar suficiente agua
en el area donde el sensor fue instalado
(inundacidén del entorno)

Observando la indicacion de humedad de
suelo en las mediciones instantaneas
(Acceso a datos actuales) se notara que el
agua volcada comienza a tener efecto sobre
las mediciones. Habra un incremento brusco
en la mediciéon hasta llegar a un cierto valor
maximo.

Se debe esperar a que se produzca el
escurrimiento natural, mientras tanto se
notara un lento descenso en la medicién.
Este lapso de tiempo es variable y depende
principalmente del tipo de suelo, siendo
normalmente de 2 a 3 horas en tierras
arenosas y de 5 a 10 horas en terrenos
normales.

Una vez que se logro una estabilizacion en la
medicién, esto es, que se mantiene dentro
del £+ 2% en un lapso de 1 hora, se asume
que se logro la condicion de suelo saturado 6
capacidad de campo
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Procedimiento de ajuste

3.1 Se procede al ajuste del parametro de
escalado Ul del punto de escalado 1 para
obtener una indicacién del 100% en esta
condicién, para ello:

Anote el valor indicado en la consola, Ind,
para la condicién de suelo saturado.

3.2 Presione el icono de “Acceso a opciones de

Vel

configuracion”

Presione luego “CONFIGURACION DE EQUIPO”

T [k
e (e )
{Frramsg) hﬁ,l (Coste ¢ Feral
I‘:'_::L_I> P
Confia. Confia. Eauipo

3.3 Una vez en la pantalla CONFIGURACION DE
EQUIPO presione la opcion “Escalado”,
arribandose a:
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] Seleccion de Sensor
(“PRESION ATNGSF 4 Seleccion del Punto
[Borrar_Datos) Purrto oe Escalsdn 0 P71 de Escalado

[Fecha « Hera) Toertas [—,’., }* Ingreso de Cuenta o Unidad
1] 0.0 ieri:

TR i ~1 de Ingenieria para el sensor

y punto seleccionados. Ver

—
Coaunicacion] [ e, ?E!Eéritaci-:m L Ingreso de valores

numeéricos
\1 Seleccién del Punto

de Escalado

Calibrar Farsl

Presionandose repetidamente sobre la ventana de
sensores y llegue hasta que indique “HUMEDAD SUELO”.

| HUMEDAD DE SUELO)

| Punto de Escalado 0 J

Cuentas Ul
750.0 0

3.4 La consola se halla por defecto configurada de
acuerdo a la siguiente tabla

Punto de |Cuentas ul
Escalado

0 750 0

1 4095 150
2 0 0
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Presionando “Punto de Escalado 0 ” se FeGABUS|
pasa al “Punto de Escalado 1” donde se
halla el escalado por defecto.

[H UMEDAD DE SUELD]

[ Punto de Escalado 1 J

Zuentas LI
4095 150

El dnico valor a ajustar como resultado de este
procedimiento es el valor Ul del Punto de Escalado
1, el cual representa el porcentaje de suelo
Saturado para una sefial de fondo de escala, la
maxima que puede alcanzar el sensor, (4095
indicada en la tabla Cuentas).

Ajuste del punto de escalado 1

Ajustar Ul en el PUNTO DE ESCALADO 1 de
acuerdo a la siguiente ecuacion:

Ul pto 1 [nuevo] = Ul pto1 * (100 / Ind)

Donde:

Ul pto 1: es el valor por defecto indicado
en la pantalla de de Escalado.

Ind: es el valor indicado en la

consola para la condicion de
suelo saturado. (ver 3.1)

Ul pto [nuevo]:es el valor a introducir en Ul
para las condiciones del
terreno en donde el sensor se
halla instalado.
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Ejemplo: Si en el punto 3.1 se obtiene una

=
indicacién de 130% y siendo que el equipo

tiene el escalado por defecto de 150, se aplicara la
formula indicada en b):

Ul pto 1 [nuevo] = 150 * 100 / 130 = 115

Numero que se Ayuda, Borrado del  Sale sin Sale
esta informacion Signo del Ultimo digito  aceptar el  aceptando el
ingresando para el usuario namero ingresado ndamero namero
| | . N\ / <
L] L] .~ A Y L4 Cd
0 +i= | & ESC | ENT

O i Z 5 4 = & i g 3

Digitos a ingresar

Para el ingreso del nuevo parametro de ajuste de
escalado se debe presionar Ul 1 apareciendo un teclado
numérico en la zona inferior de la pantalla, el cual se
utiliza de la siguiente manera:

Se presiona el numero que se desea ingresar (en este
caso 115). El valor ingresado se observa en “Numero que
se esta ingresando”. Luego de verificar que el numero
ingresado es el correcto presione “ENT” apareciendo este
namero debajo de Ul,

Pase a la pantalla principal y luego a Acceso a datos
actuales y verifique que la indicacién se halle
comprendida entre 98 y 100%.

En caso de tener otro escalado debido a una calibracién
previa aplicar el mismo procedimiento adoptando los
valores existentes en las formulas de calculo
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9. Soluciones Practicas

|Soluciones Practicas

| Antes de llamar al Servicio Tecnico, vea como proceder en caso que su
!equipo presente alguna de las anormalidades descriptas abajo:

Problema

Causas Probables

Soluciones

EP1000 no recibe
datos

EP2000 =in alimentacion

Conectar bateria @ la placa

Bateria Baja(menor a 1%cc),
reemplazar por una nueva

La bateria no cargs, orientar 2l
panel hacia la luz solar

ldertificador de EP2000 ex
diferente &l de EP1000.

Colocar igual idertificador a
EP1000 comao & EP2000

EP2000 ubicado & gran distancia
o con ohataculos en el medio.

Acercar el EF2000 &l EP1000 o
colocar antens yagui.

EP1000 no encience
=in fuente externa

Bateria baja

Conectar EP1000 a la fuente
externa para cargar la bateria.

Touch screen activa
fuera de las areas

Descalibrado

Calibrar touch screen.

hahilitadas
Sin comunicacidn a Esta conectaco el cable del Glesrnmentar S cabiedel modsm
P modem EF3006(si lo tuviera)
Yalores Breineos de hial escalado Corregir el escalado
SENSONES

Eila snormalidad persiste v no se puede solucionar de acuerdo con las
|orientaciones indicadas, desenergize el equipo v consulte &l Servicio Tecnico.

=
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ANEXO PARA INSTALACION EN m!’
HEMISFERIO NORTE

Muy Importante:

Cuando la Estacion Pegasus se instale en el hemisferio
Norte, el adquisidor (EP2000) debe orientarse con las
celdas solares dirigidas hacia el SUR, libre de sombras.

Para esta situacion en particular, el escalado de la veleta
(EP0233) es el que se indica:

Cta. ul
0 180
2047 359
2048 0

4084 179
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ANEXO BAJADA DE DATOS r:::m!]
ALTERNATIVA

Se define en este anexo un método alternativo para proceder a la
descarga de datos mediante la conexion USB. Se obtiene la totalidad
de datos en memoria mediante la lectura de todas sus paginas, sin
contemplar los punteros de inicio y fin. Se puede utilizar para
recuperar los datos en caso de un borrado no deseado.

1. Obtener el nimero de puerto COM asignado en la PC a la
conexion USB.
Para eso, abrir el software de administracion Pegasus e
ingresar en la pantalla “Configuracion” - “Configuracion del
Equipo”.

™ Configuracion

General | .E.Z.onso.l;a-_::. 1. I;:;-:t.ernas:
- Opciones de conexidn
=
Coneetar usando :_C@_L_*IE ] | ¥ Probar enlace| |ﬁ Buscar ... |
“elocidad 5“5?500 EY
Reintentoz 35[:
Eszpera 33: 3E0.
Fecha v Hora del equipo “temaria
e | | Conidedce G |
EEE | EREEE | registros 5
almacenados
| @ Leer | |a Gitardar | ?-J Barrar registros
[ Comandos

2. Cerrar el software de administracion Pegasus. Abrir un “Hyper
Terminal”en la PC y asignar un nombre a la conexion. Por
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ejemplo: Pegasus

Descripcidn de la conexion

Ezzriba un nombre v elija un icono para la conexidn;

Mambre:
|Pegasus{ |

I Aceptar H Cancelar ]

lcono:

&

Al poner “Aceptar” pasamos a la siguiente pantalla, donde
ponemos el nimero de puerto COM que obtuvimos en el paso
anterior.

Conectar a

a Pegasus

E zcriba detalles del ndmero de teléfono que desea marcar:

Faiz o regidn:

Codigo de area: I:I

Mamero de
teléfono: | |

Conectar ugando: | COMB w |

I Aceptar H Cancelar ]

Luego, se deben poner las siguientes “Propiedades del Puerto”
(configurar tal cual se muestra en la siguiente imagen)
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Propiedades de COMS

Configuracion de puerta |

Bitz por zegundo: | 115200 v|
Bitz de datoz: | a o |
Pandad: | Mingurio ¥ |

%)

Bitz de parada:

Control de flujo: | ¥ |

[ Bestaurar predeterminados ]

[ .fi‘n.c:eptar_‘] l Eancelal] [ Aplicar ]

Aplicar y Aceptar.

3. Ira“Archivo” = “Propiedades” = “Configuracion”.
Seleccionar lo indicado.
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Propiedades de Pegasus

Conectar a| Configuracion |

Las teclas de funcion, direccion v Chl actian como

() Teclas de Windows

La tecla Retrocesa envia

@ Cul+H O Supr (O Cul+H. Ezpacio, Cil+H

Emulacion:

|Aulndetect. hd | Ingtalacion de terminal...

Id. de terminal Telnet: 4N |

Lingas en bofer: |50E| E |

[ Emitir gonido al conectar o desconectar

[lntloducil traduccian... ] [ LConfiguracion ASCII... ]

I Aceptar ] [ Cancelar ]

Clic en “Configuracion ASCII” y tildar las siguientes

opciones.

=
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Configuracian ASCII

A ervviar A5

Ervaar fin de linea con los avances de linea

[*]i Eco de los caracteres escritos localmente

Betardo de linea: EI milizegundos.
Retardo de III milizegqundas.

caracter;

A recibir A5CI
[ ] Agregar avance de linea al final de cada linea recibida
[] Interpretar caracteres recibidos como A5C1 de 7 bits

Ajuztar lineas que zobrepazen el ancho de terminal

[ Arceptar H Cancelar

Aceptar dos veces.

4. Ir ala opcion “Transferir” = “Capturar texto...”

]

O =5 DE | ==

i R e i o AR

Asignar un nombre de archivo y la ubicacion donde guardaran
los datos.
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Capturar texto

Carpeta:  C:hDocuments and

Archivo: |C:‘ancuments and Settingsh | | Examinar... |

l Iniciar J[ Cancelar J

Iniciar.

5. Ingresar la secuencia “:000000” y luego presionar “Enter”

Y Hype sl

frchve Pdoin Yer by Trondew s
0w 5 L& oF
i
00 71 3 o daiodehet Ceivity sutoardd FiA

A continuacion, el equipo EP1000 envia por puerto serie todos los
datos presentes en la memoria, este proceso puede demorar unos 10
minutos aproximadamente y se ve en pantalla de la siguiente manera.
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Al finalizar puede desconectarse del hyperterminal.

Pasos para abrir y ordenar el archivo de

datos

1. Abrir Microsoft Office Excel.

2. Ira“Archivo” = “abrir” en la opcion “Tipo de archivo”

poner “Todos los archivos”, luego buscar el archivo de datos

| punto 4 de este anexo.

J4

que se asignod en e
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Brex g | eariaria E. R N e S Bt
APE. Metorabigen - nistvadn [P LemarEamia:
;g:n-mu-l:m B Rt

Wi tooweinkos | 28] Faabados TRAOGEIL ¢ T52601TR SR e
tnciarken | M v UTE 09122000 am:m-nw-m Lactor Sane TS 300
s S Exphoraion de Windones Tty Carersireds
L_'i faatvain o TraiCanaar. ueg
Exrranais | ST 4T - Soltra g AT
s 0C 41 HLEdspnto 0k
EEss 5 LR AsA i35
| | 38 e rirsartvad Cict-era D 2000 [ LTl
i doourentan | ] Lokt ] EPALER, (6

Firuds Corarmial Zanvioa Taoen _‘#'mchrl

—

FEGAZI - Safbaara del Equpa

M P TR
= = |
iz =
[ el el |yt | Todan b archien w

3. Tildar la opcion “Delimitados” y siguiente.

Frisienle para mporiar tesie - paso 1 o= 5

B Rk it ps D 0 0 e 1,

D aska an caracic, Al Spsanta, oban alga albpa de d rapr ks dasri
Tipa da kaw daban ariginaar:
S ST — i b o \
© o] -Carmtm s can
21 D g Mgy - Loa ari mhria : anbra unop oo

L e 1 TR 2 | rigen delarchivee | MS-DOS(PC-ED w

“Mikspraraa dal anchive O Docurands erd Setongal sshanbian Farrad Fecritosniod Fagaaan LTAT.

phia Bara FA Tive 1L El Frecip TeilVeas Distoo R EEdDE Texc Hexr Teos Hious

L ¥

[comcrs | oo (poeme] [ rokn ]
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4. Tildar segin se indica y luego seleccionar eEcasus |
Siguiente.

Asistente para importar texto - paso 2 de 3

Esta pantalla le permite establecer los separadores contenidos en los datos, Se puede ver cimo cambia el kexto en la vista
previa.

Separadores
Tabulacidn [ Puntoy coma [ ] Coma
; [ otro: Calificador de bexto:

Considerar separadores consecutivos como uno solo

W

Viska previa de los datos

~

Fecha Hora [PAL Tint [EZ E3 Frecip WelVto PirVio RafVVW RafDV Text Hext [Tsue H:
w

£ >
[ Cancelar ] [ < Atras ] Iﬁiguiente = ] [ Finalizar

En la siguiente pantalla seleccionar Finalizar.

5. Para ordenar los datos, hay que borrar todas las filas que se
encuentran sin datos para que queden en primera fila todos los
titulos (Fecha, hora, etc.).

Marcar toda la hoja (se marca haciendo clic en la esquina
superior izquierda de la hoja de calculos, entre la fila 1 y la
columna A). Luego, ir a la solapa “Datos” = “Ordenar”.
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Ordenar

COrdenat por

© asandere

() Descendente

Luego por
(*) Ascendente
() Descendente
Luego por
(%) Ascendente
) Descendente

El rango de datos tiene fila de encabezamiento
@si Oho

[Ogciones...] L Aceptar ] [ Cancelat l

7. Almacenar el archivo con formato xIs.
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